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U.07.07.01. Przebudowa Os$wietlenia skrzyzowan
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru Roboét budowlanych w ramach realizacji zadania:
,Budowa ulicy Maszewskiej i Traktowe]j wraz z brakujgcg infrastrukturg”

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkcie - Przebudowa oswietlenia ulicznego na
ul. Maszewskiej

1.3. Zakres Robét objetych
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIOR dotyczg prowadzenia Robot jak w pkt. 1.2.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona w gruncie, stuzaca do zamocowania oprawy
oswietleniowej na wysokosci nie wiekszej niz 14 m.

1.4.2. Wysieggnik - element rurowy taczacy stup o$wietleniowy z oprawa,.

1.4.3. Oprawa os$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania strumienia
Swietinego wysytanego przez zrodio $wiatta, zawierajgce wszystkie niezbedne detale do przymocowania i
potgczenia z instalacjg elektryczna.

1.4.4. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa-ochrona czesci przewodzacych dostepnych w wypadku
pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zakt6ceniowych.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi normami oraz z okresleniami podanymi
w STWiORB

1.5. Ogé6lne wymagania dotyczace Robét

Ogodine wymagania dotyczace roboét podano w STW i ORB

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacijg
Projektowg , STW i ORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robét budowlanych;

— zabezpieczenia interesu osob trzecich;

— ochrony Srodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni podano w STW i ORB DM. 00.00.00 ,Wymagania Ogoélne”.

1.6 Wspélny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia
podano

w STW i ORB

2. Materiaty
Ogdine wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STW iORB




2.1.1 Zrédta $wiatta i oprawy

Ze wzgledu na wysoka skutecznos¢ swieting, trwatosc i stato$¢ strumienia swietinego w czasie oraz
oddawanie barw, zaleca si¢ stosowanie lamp ledowych Oprawy powinny charakteryzowac sie szerokim
ograniczonym rozsytem $wiatta. Ze wzgledéw eksploatacyjnych stosowac¢ nalezy oprawy o konstrukgji
zamknigtej, stopniu zabezpieczenia przed wptywami zewnetrznymi komory lampowej IP66 i IP43 oraz klasg
ochronnosci lini.

Elementy oprawy, takie jak uktad optyczny i korpus, powinny by¢ wykonane z materiatéw nierdzewnych.
Oprawy powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz -5°C i wilgotnosci
wzglednej powietrza nie przekraczajacej 80 % i w opakowaniach zgodnych z PN-O-79100.

Zastosowano oprawy:, Magnolia LED -84W

2.1.2 Wysiegniki

Wysiggniki powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa lub STW i ORB i kartg katalogows .
Wysiggniki nalezy wykonywac z rur bez szwu i $rednicy zewnetrznej 60,3 + 76,Imm. Grubo$¢ $cianki rury nie
powinna przekracza¢ 8 mm. Ramiona lub ramie wysiegnika powinno by¢ nachylone pod katem 5 stopni od
poziomu, a ich wysieg powinien wynosi¢ 2,5m. Wysiegniki powinny by¢ dostosowane do opraw i stupdw linii
abonenckiej nn typu ZN i wirowanych

Sktadowanie wysiggnikow na placu budowy powinno by¢ w miejscu suchym i zabezpieczonym przed ich
uszkodzeniem.

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STW i ORB..

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia drogowego winien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania
z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wiasciwg jakosé robot:

- samochodu specjalnego linowego z platformg i balkonem,

- zespotu pradotwdrczego przenosnego 2,5 kVA

- ciggnika kotowego,

- samochodu samowytadowczego

4. Transport

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w STW i ORB

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia winien wykazac sie mozliwoécig korzystania

z nastepujacych srodkéw transportu.

- samochodu skrzyniowego,

- samochodu specjalnego linowego z platformg i balkonem,

- samochodu dostawczego

Na srodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu, wydanymi przez wytwérce dla poszczegdlnych
elementow

5. Wykonanie Roboét

Ogolne zasady wykonywania Robét podano w STW i ORB
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robé6t oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty o$wietleniowe

5.1.1. Montaz wysiegnikow

Wysiegniki nalezy montowa¢ na stupach stojgcych przy pomocy dzwigu i samochodu z balkonem. Czesé
pionowa wysiegnika nalezy zamontowa¢ w gornej czesci stupa i po ustawieniu go w pionie nalezy
unieruchomi¢ go srubami, znajdujgcymi sie w nagwintowanych otworach.

Zaleca sig ustawianie pionu wysiggnika przy obcigzeniu go oprawa lub ciezarem réwnym cigzarowi oprawy.
Potaczenia wysiegnika ze stupem nalezy chronic¢ kapturkiem ostonowym. Szczeliny pomiedzy kapturkiem
ostonowym, wysiggnikiem i rurg wierzchotkowg stupa, nalezy wypeic kitem miniowym.

Wysiegniki powinny by¢ ustawione pod katem 90 stopni z doktadnoscig + 2 stopnie do osi jezdni lub stycznej
do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w tuku.

Nalezy dazy¢, aby czeéci ukoéne wysiegnikow znajdowaly sie w jednej ptaszczyznie réwnolegtej do
powierzchni o$wietlanej jezdni.




5.1.2 Montaz opraw

Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonywac przy pomocy samochodu z balkonem.

Kazdg oprawe przed zamontowaniem nalezy poditaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie (sprawdzenie
zaswiecenia sie lampy).

Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciggnigciu przewoddw zasilajgcych do wysiegnikow.

Nalezy stosowac przewody pojedyncze o izolacji wzmocnionej zytami miedzianymi o przekroju zyly nie
mniejszym niz 2,5 mm2. llos¢ przewoddw kabelkowych zalezna jest od ilo$ci opraw.

Oprawy nalezy mocowac na wysiegnikach w sposéb wskazany przez producenta opraw po wprowadzeniu do
nich przewodéw zasilajacych i ustawieniu ich w potozenie pracy.

Oprawy powinny by¢ mocowane w sposéb trwaty, aby nie zmieniaty swego potozenia pod wptywem
warunkow atmosferycznych i parcia wiatru dla Il strefy wiatrowe;j.

6. Kontrola jakosci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w STW i ORB

Po wykonaniu instalacji oSwietleniowej nalezy pomierzy¢ (przy zerowaniu) impedancje petli zwarciowych dla
stwierdzenia skutecznosci zerowania

Wszystkie wyniki pomiarow nalezy zamiesci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwporazeniowej.

6.1.1. Pomiar natezenia oswietlenia

Pomiary nalezy wykonywac¢ po uptywie, co najmniej 0,5 godz. od wigczenia lamp. Lampy przed pomiarem
powinny by¢ wyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary nalezy wykonywaé przy suche;j i czystej
nawierzchni, wolnej od pojazddw, pieszych i jakichkolwiek obiektow obcych, moggcych znieksztaicic przebieg
pomiaru. Pomiaréw nie nalezy przeprowadza¢ podczas nocy ksiezycowych oraz w ztych warunkach
atmosferycznych (mgta, Sniezyca, unoszacy sig kurz itp.). Do pomiaréw nalezy uzywaé przyrzadow
pomiarowych o zakresach zapewniajgcych przy kazdym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30 % catej
skali na danym zakresie.

Pomiary natezenia oswietlania nalezy wykonywaé¢ za pomocg luksomierza wyposazonego w urzadzenie do
korekcji katowej, a element swiattoczuty powinien posiada¢ urzgdzenie umozliwiajace doktadne
poziomowanie podczas pomiaru. Pomiary nalezy przeprowadzac dla punktéw jezdni, zgodnie z PN-761E-
02032.

7. Obmiar robot
Ogéine zasady obmiaru robét podano w STW i ORB

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg sztuka (szt.) montazu wysiggnikow zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
Jednostkg obmiarowg sztuka (szt.) montazu opraw zgodnie z Dokumentacijg Projektowa.

8. Odbioér Robét

Ogolne zasady odbioru Robét podano w STW i ORB
Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja;
— montaz wysiegnikow

— montaz opraw oswietleniowych z poditgczeniem

8.1. Dokumenty do odbioru koricowego robét

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowad:

— aktualng powykonawczg Dokumentacje Projektowg

— protokoty z dokonanych pomiaréw skutecznosci zerowania zastosowanej ochrony
przeciwporazeniowej

— protokoty z dokonanych pomiaréw skutecznosci uziemienia ochrony odgromowe;j obostrzone;j.

— protokét odbioru Robét



9. Podstawa ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STW i ORB
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa o$wietlenia uwzglednia:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— zapewnienie niezbednych czynnikdéw produkciji,

— zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatéw,

— zastosowanie materiatdbw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot lub

wynikajacych z przyjetej technologii robdt,

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— optaty za sktadowanie,

— montaz wysiegnikow,

— montaz opraw

— podtgczenie do sieci zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i STW i ORB,

— przeprowadzenie préb i konserwowanie urzadzen w okresie gwaranciji,

— uporzgdkowanie terenu robot; wywoéz odpadéw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na
miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

— wykonanie wszelkich niezbednych badan i prob,

— koszt wykonania robét etapami rowniez powinien by¢ brany pod uwage przez Wykonawce.




